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La presente invenciSn se refiare a un reposabrazos 
con atril antipSnico especialmente concebido para casos de 
emergencia, que se abate y escamotea automSticamente. 

Existen en la actual idad distintos tipos de atriles 
5 abatibles y escamoteables, pero en todos los casos es necesa- 

rio realizar varias operaciones cuando se quiere recoger. 

En situaciones de emergencia, la salida debe facili- 
tarse al mSximo, por lo que el obstSculo que representa el 
atril debe poderse eliminar en un tiempo rolnimo y automStica- 
1 0 mente . 

Este objetivo se consigue con, el reposabrazos provis- 
to del atril antipSnico de la invencifin. 

El reposabrazos con atril antipSnico abatibl<| fy/es- 
camoteable objeto de la invenciOn se caracteriza por el hecho 
15 de que comprende una estructura provista de un encaje jjr^t^rior 

para la introduccifin del atril; un atril provisto de urt*tA;imer 

• • • • 

eje; una cruceta, en la cual gira el primer eje citado r la 
eual a su vez es giratoria respecto a su segundo eje perpendi- 
cular al primer© y montado en las dos caras later ales de.^jn 

• « • 

20 soporte en U alojado en la estructura del reposabrazos •yw.soli- 

• • • 

dario a la misma; unos medios de escamoteo de atril , lom cua- 
les introducen el atril en el encaje de la estructura , 'asocia- 
dos a la cruceta; y unos medios de apoyo del atril en el repo- 
sabrazos que son desplazables al ejercerse un esfuerzo hacia 
25 abajo sobre el atril. 

Segtin una realizacifin preferida de la invenci6n # los 
medios de escamoteo del atril comprenden una placa giratoria 
alrededor de un tercer eje fijo a una de las caras laterales 
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del soporte en U, provista en un extremo de una ruedecita en 
contacto con un perfil excentrico de la cruceta, y un resor- 
te montado entre una de las caras laterales del soporte en U 
y j.a placa giratoria, el cual empuja a la placa giratoria con- 
5 tra la cruceta, siendo el perfil excentrico de tal modo que 

permite el abatimiento del atril a partir de la posici6n de 
trabajo y el empuje de la ruedecita sobre la cruceta para in- 
troducir el atril en el encaje de la estructura y mantenerlo 
en esta posiciSn. 

10 SegtSn la misma realizaci6n preferida de la invenci6n, 

los medios de apoyo del atril en el reposabra:sos que son des- 
plazables al ejercerse un esfuerzo hacia aba jo sobre er'aVril, 
comprenden un pasador que atraviesa el primer eje soiitfarjib 
al atril sobresaliendo dos extremos a ambos lados del eje; un 

15 encaje en la cruceta que Lace tope superiormente con uno.de 

los dos extremos sobresalientes del pasador; una primer-ei* #iaca 

giratoria provista de un encaje que hace tope infer iormente 

con el otro de log extremos sobresalientes del pasador, y..$e 

un ©jal que deja paso al segundo eje de la cruceta; una*tffaun- 

*• • • 

20 da placa giratoria provista en un extremo de una ruedec*ta%en 

contacto permanente eon la primera placa; y un resorte fijo a 
la segunda placa y a una de las caras laterales del soporte en 
U, cuyo resorte actQa sobre la segunda placa de modo que su 
ruedecita empuje a la primera placa, definiSndose la posicidn 

25 de apoyo de la primera placa al hacer tope el segundo eje de 

la cruceta con el extremo del ojal, siendo posible pasar de la 
poslcifin de trabajo a la posici.6n de abatimiento del atril de 
dos modos distintos, bien levantando ligeramente el atril de 



modo que al girar el primer eje el pasador sale de los enca- 
jes y el atril cae por su propio peso, bien ejerciendo sobre 
el atril un esfuerzo hacia abajo que haga girar la primera 
placa venciendo la acci6n del resorte, hasta que el encaje ya 
no sostiene al pasador. 

Venta josamente , en el soporte en U estS dispuesto un 
tope de material elSstico para amortiguar el choque del atril 
al introducirse en el encaje de la estructura del reposabrazos . 

Para mejor comprensi6n de cuanto queda expuesto se 
acompaflan unos dibujos en los que # esquemSticamente y tan s61o 
a tltulo de ejemplo no limitativo, se representa un caso prSc- 
tico de realizaciSn. 

• • • 

En dichos dibujos, la figura 1 es una vista ep* jjfers- 
pectiva del reposabrazos con atril antipSnico de la invenci6n, 
en posiciSn de trabajo; la figura 2 es una vista en pe^p^ycti- 

va del mismo reposabrazos con atril antipSnico de la figufa 

• • 

antarior, con el atril en posici6n abatida y escamoteada; la 

figura 3 as una vista en parspaetiva del soporte an U an^eJ. 

eual sa montan lorn medios da apoyo y da ascamoteo; la Mgiajra 4 

• • • * 

as una vista frontal del mismo con junto da la figura anterior? 

• • • 

• • 

la figura S as una sacci6n segGn la l£nea A-A da la figujra 4 
qua muastra los medios da ascamoteo; y la figura 6 es una sec- 
ci6n segiin la llnea B-B de la figura 4, que muestra los medios 
da apoyo. 

Tal como puede verse en la figura l r el atril -1- 
estS provisto de un eje -2- y se abate y se escamotea en el en- 
caje -la-, tal como puede verse en la figura 2. 

Tal como ilustra la figura 3, el eje -2- gira en una 



cruceta -3- # la cual es giratoria respecto a un segundo eje 
-4- perpendicular al eje -2- y montado en las dos caras late- 
rales de un soporte en U -5-. Dicho soporte -5- estS alojado 
en el interior del reposabrazos -6- y solidario a la estruc- 
tura del mismo -7- mediante tornillos que se fijan a los agu- 
jeros roscados -7a- y -7b-. (figuras 1, 2 y 3) . 

En las figuras 3 f 4 y 5 se ilustran los medios de 
escamoteo, los cuales comprenden una placa -8- giratoria alre- 
dedor de un tercer eje -9- fijo a una cara lateral -5a- del 
soporte -5-, provista en un extremo de una ruedecita -10- en 
contacto con el perfil excgntrico -11- de la cruceta -3-. Tam- 

bi€n comprenden un resorte -12- montado entre uria cara.ia\eral 

• • • 

-5a- del soporte -5— y la placa giratoria -8-. Dicho resoyte 
empuja a la placa giratoria -8- contra la cruceta -3-. 

Tal como puede verse en las figuras 3, 4 y 6 /fc JLos 

medios de apoyo del atril -1- en el reposabrazos -6- cpihf^en- 

• • 

den un pasador -13- que atraviesa el primer eje -2- solidario 

al atril sobresaliendo dos extremos a ambos lados dej. eje 

• * * * 

-2-. Tambi€n comprende un encaje -14- en la cruceta -3^ ^ue 

• • • 

haee tope superiormente con uno de los dos extremos so^f § a- 

• * ■ 

• • • * 

lientee del pasador -13- y una primera placa -15- giratpria en 
el eje -14a- provista de un encaje -15a- que hace tope*lnfe- 
riormente con otro de los dos extremos del pasador -13- # y de 
un ojal -15b- que deja paso al segundo eje -4- de la cruceta 
-3-. 

Comprenden, ademSs, una segunda placa -16- giratoria 
en el eje -17- , provista en un extremo de una ruedecita -18- 
en contacto permanente con la primera placa -15-, y un resor- 
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te -19 fijo al orificio -20- de la segunda placa -16- y al 
orificio -21- de una cara -5b- del soporte -5-. 

El anillo elSstico -22- retiene el eje -2- a la 

cruceta* 

Entre las dos caras laterales -5a- y -5b- del sopor- 
te -5-, estS dispuesto un travesafio -23- rodeado de un tubo de 
material elSstico -24- que realiza la funci6n de tope. 

El funcionamiento del reposabrazos con atril de la 
invenci6n es el siguiente. 

Las figuras I,3,4,5y6 ilustran al atril en po- 
siciOn de trabajo. En dicha posici6n f el atril -1- se sostie- 
ne gracias al pasador -13- atravesado en el eje -2- f cuyo-'pa- 
sador -13- se sostiene por un lado en el encaje -14- de^Ja,' 
cruceta -3- y por el otro lado en el encaje -15a- de la placa 
15 -15-. mm9 * u 

Al levantar suavemente el atril -1- en el senfiSb 

• • 

indicado por la flecha F de la figura 1, el eje -2- gira en 
la cruceta -3- y el pasador -13- sale de los encajes en gu«* se 
apoyaba (figura 4) hasta que por su propio peso el atril 

20 abate arrastrande a la cruceta -3- en su calda (figura &)«V.En 

• • • 

• • • • 

est© moment© el perfil -11- de la cruceta es recorrido por la 
ruedecita -10-, es decir r la cruceta -3- gira en el sentido 
de la flecha G. El momento en que la ruedecita -10- supera el 
vSrtice -25- corresponde aproximadamente a la vertical respec- 
25 to al eje -4- del centro de gravedad del atril -1-, posici6n 

en la que quedarla el atril -1- si no existiera la accifin del 
resorte -12-. A partir de esta posici6n, la ruedecita -10-, 
por la acci6n del resorte -12-, empuja la cruceta -3- en la 



superficie -26- , con lo cual el atril -1- es empujado hacia 
el interior del encaje -la- de la estructura -7-, tal como 
indica la figura 2. 

Durante el giro de la cruceta -3- en el sentido in- 
dicado por la flecha G # la placa -8- gira en el sentido de 
la flecha H alrededor del eje -9- siendo guiada ademSs por el 
eje -27- gracias al ojal -28- practicado en la placa. 

El recorrido del atril -1- ex^pujado por el efecto 
del resorte -12- es detenido al entrar en contacto su bojrde 
-29- (figura 1) con el tope elSstico -24-. 

De este modo el atril -1— pasa automat icamente de 

la posiciSn de trabajo representada en la figura 1 a i^.^osi- 

ci6n abatida y escamoteada de la figura 2 • I • *• 

■ « # • 

TambiSn puede obtenerse el mismo resultado ejercien- 

do sobre el atril -1- una fuerza hacia abajo tal como indica 

la flecha I de la figura 1. Al empujar en este sentido; *^1 pa- 

sador -13- empuja a la placa -15- en el sentido indicado por 

la flecha J (figura 6) venciendo la acci6n del resorte -19- a 

• • • • 

travUs de la ruedecita -18- y la placa -16-. La placa t -JL«5- gi- 

ra alrededor de su eje -14a- en el sentido de la f lech^a*^ has- 

• • • 

ta que el pasador -13- sale del encaje -15a- y el atriY*-l- si- 
gue libremente su recorrido hacia abajo de mode anSlo^6*al pS- 
rrafo anterior, 

De lo expuesto anteriormente se desprende que el re- 
posabrazos con atril antipSnico abatible y escamoteable de la 
invenciCn permite abatir y escamotear el atril automSticamente 
bien levantando suavemente el atril, bien ejerciendo sobre el 
mismo una fuerza hacia abajo. As! se consigue que-, en caso de 
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emergencia el atril pueda ser rSpidamente apartado y en uso 
normal una recogida rSpida y cfimoda. 

La descripci6n realizada mSs arriba corresponde a 
una realizaciSn concreta de la inv^nci6n f pero se comprende 
5 que §sta podrla tambiSn realizarse ae muchos modos diferentes, 

siempre segtin las cai-acteristicas de la invenciSn. . 

SerSn, pues, independientes del objeto de la inven- 
ci6n, los detalles constructivos y demSs caracterlsticas no 
esenciales empleadas en la puesta en prSctica de la misma, por 
10 quedar todo <*llo comprendido dentro del alcance de las slguien- 

tes reivindicaciones 
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REIV)INDICACIONES, 

1 . Reposabrazos con atril antipSnico abatible y es- 
camoteable, caracterizado por el hecho de que comprende una 
estructura provista de -un encaje interior para la introducciCn 
del atril; un atril provisto de un primer eje solidario a SI; 

5 una cruceta, en la cual gira el primer eje citado, ,1a cual a 

su vez es giratoria respecto a un segundo eje perpendicular 

al primero y montado en las dos caras laterales de un soporte 

en U alojado en la estructura del reposabrazos y solidario a 

la misma? unos medios de escamoteo del atril , los cuales intro- 

10 ducen el atril en el encaje de la estructura, asociados *&***la 

• • • 

cruceta; y unos medios de apoyo del atril en el reposattir^os, 
que son desplazables al ejercerse un esfuerzo hacia abaio so- 
bre el atril. 

2. Reposabrazos con atril antipSnico abatible/ y es- 
15 camoteable, segtin la reivindicaci6n 1, caracterizado por el 

hecho dm qu© los medios de escamoteo del atril comprendep^ j^na 
plaea giratoria alredsdor de un tercer e ja f i jo a una de flfas 
caras latsrales del soporte en U, provista en un extrem<>*ie 
una ruedecita en contact© con un perfil excSntrico de la«eru- 

20 ceta, y un resorte montado entre una de las caras laterales 

del soporte en U y la placa giratoria , el cual empuja a la pla- 
ca giratoria contra la cruceta, siendo el perfil excgntrico de 
tal modo que permite el abatimiento del atril a partir de la 
posiciSn de trabajo y el empuje de la ruedecita sobre la cru- 

25 ceta para introducir el atril en el encaje de la estructura y 

mantenerlo en esta posici6n. 



3 „ Reposabrazos con atril antipSnicb abatible y es- 
camoteable, segtin la reivindicaciOn l f caracterizado por el 
hecho de que los medios de apoyo del atril en el reposabrazos 
que son desplazables al ejercerse un esfuerzo hacia abajo so- 
bre el atril , comprenden un pasador que atraviesa el primer 
eje solidario al atril sobresaliendo dos extremos a ambos la- 
dos del eje; un encaje en la cruceta que hace tope superiormen- 
te con uno de los dos extremos sobresalientes del pasador; una 
primera placa giratoria provista de un encaje que hace top^g. 
inferiormerite con el otro de los extremos sobresalientes del 
pasador, y de un ojal que deja paso al segundo eje de la cru- ■ 
ceta; una segunda placa giratoria provista en un extresuQ/de 

a \ruedecita en contacto permantente con la primera pClaca; y 
un te^sorte fijo. a la segunda placa y a una de las car as late- 
rales del soporte en U, cuyo resorte ^ctfia sobre la segunda pla- 




de modo que su ruedecita empuje a la primera placa ,/Uefinien- 
dose la posici6n de apoyo de la primera placa al hacer tope el 
segundo eje de la cruceta con el extreme del ojal, siendo. po- 
slble pasar de la posici6n de trabajo a la posici6n de^ ^bati- 
D miento del atril de dos modos dlstintos, bien levantan<J<} # JLige- 

• * * * 

ramente el atril de modo que al girar el primer eje el pasador 
sale de los encaj&s y el atril cae por su propio peso,*t?len 
ejerciendo sobre el atril un esfuerzo hacia abajo que haga gi- 
rar la primera placa venciendo la acci6n del resorte, hasta 
5 que el encaje ya no sostiene al pasador. 

4 . Reposabrazos con atx-il antipSnico abatible y es- 
camoteable, segtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, 
caracterizado por el hecho de que en el soporte en U estS dis- 



t 

puesto un tope de material elSstico para amortiguar el choque 
del atril al introducirse en el encaje de la estructura del 
reposabrazos . 

* 5. Reposabrazos con atril antipSnico abatible y es- 
caitioteable • 

La presente memoria descriptiva consta en con junto 
de once hojas fol^adas escritas a mSquina por una sola cara. 
Barcelona , 19 de octubre de 1984 

INDUSTRIAS FIGUERAS , S. A. 

P . a. 1. PONTl 
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